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Das Projekt «MIRa — MINT-Lernangebote zur Raumfahrt fur alle» setzt sich zum Ziel, qualitativ hoch-
wertige Lernangebote zu entwickeln und durchzuftihren, welche die Bedeutsamkeit der MINT-Facher am
Beispiel der Raumfahrt aufzeigen [1], grundlegende Kompetenzen des Lehrplans aufbauen [2], Interesse
steigern [3] und den Zugang zu den MINT-Fachern far bisher unterreprasentierte Gruppen, insbesondere
fir Madchen sowie fur Schuler:innen mit bildungsfernen Hintergrtiinden, erleichtern [4].

Daflr bindet das Projekt aktuelle Forschung zur Raumfahrt ein, u.a. in Zusammenarbeit mit der Berner
Fachhochschule und der Hochschule Luzern, und verknupft diese mit gesellschaftlich relevanten The-
men wie Nachhaltigkeit. Die Konzeption orientiert sich an forschungsbasierten fachdidaktischen Kriterien.

Umgesetzt wird MIRa durch die Padagogische Hochschule Luzern und die Padagogische Hochschule
Bern. Zentrale Elemente des Angebots sind Workshops in der Lernwerkstatt der PH Luzern fur ca. 80
Klassen des 5. bis 9. Schuljahrs sowie Online-Missionen fur den Einsatz im Regelunterricht.

Entwicklungsprojekt
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